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CLASE 2

“COMPONENTES DE SALIDA’




OBJETIVOS

* |ntroducir la nocion de protoboard para
trabajar sobre circuitos electronicos.

* |ntroducir el concepto de componente de
salida.

* Definicion de corriente eléctrica y el uso de
resistencias.

* Aplicar los conocimientos a un ejemplo
concreto



Conociendo la PROTOBOARD:

iUna herramienta
electronica muy util!
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PARTES DE UNA PROTOBOARD
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iVAMOS A TINKERCAD!

-CREAMOS UN NUEVO CIRCUITO

Circuits

-A ESTE NUEVO PROYECTO LO NOMBRAMOS
“USO DE PROTOBOARD: ELEMENTOS DE SALIDA™

USO DE PROTOBOARD: ELEMENTOS DE SALIDA
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¢FUNCIONA EL CIRCUITO?
¢POR QUE?
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ANODO (POSITIVO) CATODO (NEGATIVO)

Lamina grande

Lamina pequena

Lado redondo 3 —— Lado aplanado

Terminal larga - - - Terminal corta

CATODO

SIMBOLO EN ESQUEMATICO




: CONEXION LED

EJEMPLO 1
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SOLUCION: USAR RESISTENCIAS

-y

ES UN COMPONENTE QUE SE OPONE, O QUE
SE RESISTE AL PASO DE LA CORRIENTE




VOLTAJE

CORRIENTE w—)




VOLVIENDO A NUESTRO PROYECTO

COLOCAMOS UNA RESISTENCIA




OTRO COMPONENTE DE SALIDA
MOTOR DC (CORRIENTE DIRECTA)




PLO 2: MOTOR DC
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DO OTRO MOTC
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iA RESPONDER!

- ¢Qué sucede si invierto la polaridad
de los cables del motor?

- ¢ Que sucede si conectamos mas de
un motor a nuestra placa de
pruebas?

- ¢De que forma creen que podrian
variar la velocidad de giro del motor?



¢(PREGUNTAS Y/0
PROPUESTAS?
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